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MECANIQUE DU POINT_MATERIEL

Rattrapage

Exercice 1 (S points)

On considere le repere fixe RI(Ol . 4% N Z,) orthonormé direct, et le repere relatif R, (0y; X5, Y,,Z, )
muni d’une base (i,, /,, k,) orthonormée directe. Le repére R, est en mouvement de translation rectiligne
; = ; WATTERES i -

tel qu’a chaque instant t : 0,0, = 5 ar’ k, (aestune constante positive et t désigne le temps).

Une particule M est repérée dans R, par son vecteur position 5;7—/! =bcos amz +bsin a)l—j;

(b et @ sont des constantes positives.)

Déterminer dans la base (E,Z,l—c:) :
1) lavitesse relative V; et I’accélération relative ;/: de M,

,  2) la vitesse d’entrainement 17; de la particule M,

3) les accélérations d’entrainement 7. etde Coriolis Ve

» 4 En déduire la vitesse absolue V, et I’accélération absolue y

X1

Hxercice 2 (4 points)

Dans un repére fixe R 0;X,Y,Z) de base orthonormée directe (i, J ,k) une force F appliquée au poia

2: 4
27
matcnel M (‘C y,z) de masse m a pour expxesswn F=-x%+ =3 Jia

o

~On cons1dere 2 pomts A(1,1,0) et B(2,2,0).
5 l) Tlouver 1? expression du travail W ,_, peffectué par F' lorsque le point M se ‘déplace de A & B.

".‘2) (‘alculcr le 1rava11 effectué par pad lorsquz le point M se déplace lc long d’un contour fermé ABA.

)3) En dedulre la vanatlon de I’ éne1 gie cinétique E.(B)-E, (/1) entre les points A et B.



